KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu % Modelowanie i symulacja pojazdéw elektrycznych
PEiH/O/1/ST/B.22 cZNs N Modeling and simulation of electric vehicles
a.
Jezyk wykladowy polski
Rok akademicki 2024/2025
Kierunek Pojazdy Elektryczne i Hybrydowe
w zakresie -

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogolnoakademicki

Forma studiow

studia stacjonarne

Semestr / semestry

4

Przynalezno$¢ do grupy zajec

Grupa zaje¢ kierunkowych

Status przedmiotu obowigzkowy
Liczba godzin . ,
Forma zajgc¢ zajec LICZbS é)}lgktow
dydaktycznych
Formy realizacji zajg¢ dydaktycznych, Wyktad 15 [n]
wymiar, punkty ECTS
Cwiczenia - [h] 3 ECTS
Laboratorium 30 [h]
zwigzany z prowadzong dziatalnoscig naukowag
Zpg‘)fllem w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, do ktorej | 3 ECTS
, _ studiow przyporzadkowany jest kierunek studiow
Powigzanie
rzedmiotu . .. |stuzy zdobywaniu przez studenta kompetenci
p Z uprawnieniami | e ccyich 3 ECTS
z dyscyplina inzynieria mechaniczna 3 ECTS

Forma nauczania

Tradycyjna, zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia
realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtos¢ / inne

Wymagania wstepne

Wiadomosci z matematyki, fizyki, elektrotechniki, podstaw
programowania, budowy silnikow elektrycznych i teorii
sterowania.

Jednostka prowadzaca

URad., Katedra Mechaniki Stosowanej i Mechatroniki

Koordynator

Dr hab. Inz. lwona Komorska, prof. URad

Adres strony internetowej pjo

http://wm.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

lwona.komorska@uthrad.pl, 48 361-76-34
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

1. Zdobycie wiedzy na temat matematycznego
modelowania systemdw, zwlaszcza systemow
pojazdow elektrycznych

2. Nabycie umiejetnosci symulacji modeli systeméw za
pomocg pakietu oprogramowania

3. Zrozumienie i odpowiednia interpretacja wynikow

Tresci programowe:

symulaciji.
Wyktad: Wprowadzenie do modelowania ukfadow
dynamicznych.  Omowienie celéow i  zastosowan

modelowania i symulacji w odniesieniu do pojazdéw
elektrycznych. Réwnania opisujgce dynamike pojazdow
elektrycznych. Modele uktadéw pojazdow elektrycznych:
baterii, silnikbw elektrycznych i innych komponentow.
Przeglad narzedzi i oprogramowania do symulaciji.
Parametry modelu i parametry symulacji. Modelowanie
emisji z  pojazdow  elektrycznych.  Zagadnienia
optymalizacji parametréw uktadu napedowego.

Laboratorium: Zapoznanie z oprogramowaniem do
symulacji uktadéw dynamicznych. Badanie wptywu
parametréw symulacji na wyniki. Symulacja ukfadow
pojazdéw elektrycznych: baterii, silnikdw elektrycznych i
innych komponentéw. Badania symulacyjne uktadéw
napedowych: predkosci, przyspieszenia, zuzycia energii
itp. Symulacja emisji z pojazdow elektrycznych i
porébwnanie z emisjg z pojazdéw spalinowych.
Wykorzystanie symulacji do optymalizacji parametréw
uktadu napedowego. Przyktady optymalizacji dla réznych
typdw pojazdéw elektrycznych. Badania symulacyjne
uktadu napedowego  samochodu Zz napedem
hybrydowym.

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

Wyktad tradycyjny z wykorzystaniem Srodkéw
audiowizualnych

Laboratorium z wykorzystaniem oprogramowania do
symulacji np. Matlab/Simulink

Rygor zaliczenia, kryteria oceny
osiggnigtych efektow uczenia si¢, sposob
obliczania oceny koncowe;j:

Wyktad: Sprawdzian w postaci testu (51% na ocene
dostateczna, 75% na ocene dobra, 90% na ocene bardzo
dobrg)

Laboratorium: Sprawozdania z wykonanych ¢wiczen
ocenianych na punkty (51% na ocene dostateczng, 71%

na ocene dobrg, 91% na ocene bardzo dobrg)

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow Metody weryfikacji efektow
kierunkowych i formy zajg¢ uczenia si¢
Opis efektow uczenia si¢
Numer dla przedmiotu (PEU Kierunkow
p , ( i ) M Forma Metody
efektu Student, ktory zaliczyt efekt uczenia | Forma .. .
. ; . ., weryfikacji sprawdzania
uczenia | przedmiot (W) zna si¢ (KEU) zajec s .
. . . (zaliczen) 1 oceny
si¢ i rozumie / (U) potrafi /
(K) jest gotow do:
Zna i rozumie zagadnienia z . .
s . Zaliczenie na
wybranych dziatéw matematyki, ocen
fizyki, chemii i innych obszaréw nauki 519% -ed ¢
W1 przydatne do formutowania réwnan K_WG01 Wyktad Test 71; i dz
zwigzanych z budowg i dziataniem ?
. . . 91% - bdb
pojazddw elektrycznych i
hybrydowych
W2 Zna i rozumie budowe i dziatanie K_WG08 Wyktad Test Jw.




uktaddéw napedowych,
elektrochemii samochodowej,
uktaddéw elektronicznych i
sensorycznych, systemdéw
sterowania silnikami stosowanymi
w pojazdach z napedem

elektrycznym i hybrydowym

K_WG12
K_WG16

Potrafi wykorzystywac
oprogramowanie do  symulacji
uktadoéw pojazdow z napedem
elektrycznym i hybrydowym oraz
interpretowacd uzyskane wyniki

Ul

K_UWO01

Lab.

Sprawozdanie

Zaliczenie na
ocene, srednia
liczby punktéow
51% - dst

71% - db

91% - bdb

Potrafi wyszukiwaé, analizowacd i
uzytkowad informacje techniczne w
jezyku angielskim na poziomie B2, a
szczegdlnie w obszarze branzy
samochodowej

U2

K_UK13

Lab.

Sprawozdanie

jw

Jest gotow do doskonalenia wiedzy i
posiadanych umiejetnosci w
realizowanej dziatalnosci
inzynierskiej

Kl

K_KKO1

Wyktad i
lab.

Ocena werbalna
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiggni¢cia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans

punktow ECTS
Obcigzenie studenta [h]
Zajecia bez
Ui et zxtasi, Aot P B
kontaktowe praca wiasna el o
(IGK) studenta yaaxty
(ZBN)
Udziat w wyktadach/¢wiczeniach/laboratorium | X X 45 [h]
Udziat w konsultacjach 2 [h] X X
Przygotowanie do wyktadow/¢wicz/lab X 28 [h] X

Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu

Sumaryczne obcigzenie pracg studenta

2 [h]/ 0,1 ECTS

28 [h]/ 1,1 ECTS

451[h] /1,8 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

75[h]/ 3 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi



https://www.mathworks.com/help/simulink/getting-started-with-simulink.html
https://www.mathworks.com/solutions/automotive/electric-vehicle.html




